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AN CI LL AIRE POUR LA MISE EN PLACE ET LE RETRAIT DUN IMPLANT ET PLUS PARTICULIEREMENT 
D'UNE ANCRE DE SUTURE. 

L'ancillaire pour la mise en place et le retrait de Cos 
aun implant d6formable eiastiquement comprend un corps 
(4) surlequel s'articule une poign6e mobile (5), des moyens 
de mouvements (7, 14, 15; 110, 120, 130) d6pla9ant une 
tige (8) pour la deformation de I'implant (2, 3) et un dispositif 
de d^brayage (19, 20, 21, 22, 26; 190, 200, 210, 230) per- 
mettant de faisser ou non la tige (8) libre en rotation et en 
translation par rapport au corps (4). 
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ANCILLAIRE POUR LA MISE EN PLACE ET LE 
RETRAIT D UN IMPLANT ET PLUS 
PARTICULIEREMENT D'UNE ANCRE DE 

SUTURE 



10 La presente invention est relative a un ancillaire, ou instrument, pour la mise en 
place ou le retrait d'un implant, et plus particulierement d'une ancre de suture 
permettant de rattacher des tissus mous tels que des ligaments ou tendons a I'os 
pour la reparation de la coiffe des rotateurs et des lesions de Bankart. 

15 On connait d'apres la demande EP 0599772, un ancillaire permettant la mise en 
place d'une ancre de suture dans Cos qui se presente sous la forme d'un pistolet. Ce 
dernier comporte une poignee susceptible d'etre manipulee manuellement 
renfermant un mecanisme d'entrainement et une detente qui active ledit mecanisme. 
Le pistolet est solidaire d'un cylindre et d'un guide contenant une agrafe ou ancre de 

20 suture conformee pour recevoir un fil de suture. Le pistolet permet d'ejecter I'agrafe 
solidaire du fil de suture a I'exterieur du cylindre pour venir I'ancrer dans I'os pour 
diverses operations medicates. 

On note que ('extraction des ancres de suture comportant des moyens de fixation 
25 deformables est realisee en per$ant I'os cortical d'un trou dont le diametre est 
legerement superieur k celui des moyens de fixation. 

Dans ces conditions le chirurgien degrade consid£rablement la partie corticate de 
I'os, empechant toute possibility de reprise ou de mise en place d'une ancre de 
30 suture. 

C'est a ces inconvenients qu'entend plus particulierement remedier la presente 
invention. 

35 L'ancillaire suivant la presente invention a pour objet, plus particulierement, la mise 
en place ou le retrait des ancres de suture a expansion reversible permettant la 
deformation des moyens d'expansion et le sertissage de fils de suture ou la 
deformation de moyens de fixation lors d'operations de ^insertion ligamentaire ou 
tendineuse realisdes sous arthroscopies ou k ciel ouvert. 

40 

L'ancillaire pour la mise en place ou le retrait d'un implant deformable 6lastiquement 
d'un os d'un patient suivant la presents invention comprend un corps sur lequel 
s'articule une poignee mobile, des moyens de mouvements deplagant une tige pour 
la deformation de I'implant et un dispositif de debrayage permettant de laisser ou 
45 non la tige libre en rotation et en translation par rapport au corps. 
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L'ancillaire de mise en place suivant Tinvention comprend un corps sur lequel 
s'articule une poignee mobile, des moyens de traction d6pla$ant une tige de traction 
pour la deformation de Timplant, et un dispositif de debrayage pemnettant de laisser 
ou non la tige de traction libra en rotation et en translation par rapport au corps. 

5 

L'ancillaire de mise en place suivant Tinvention presente un corps qui comporte des 
moyens de controle de Teffort de traction applique a la tige pour la deformation de 
Timplant. 

10 L'ancillaire de mise en place conforme a invention presente un corps qui comporte 
une premiere chambre dans laquelle sont loges les moyens de traction, et une 
seconde chambre recevant le dispositif de debrayage. 

L'ancillaire de mise en place suivant Tinvention presente des moyens de traction qui 
15 sont constitues de deux plaques entre lesquelles est comprime un ressort dont Tune 
au moins coopere avec un renvoi coude actionne par la poignee mobile pour arc- 
bouter ladite plaque sur la tige de traction afin de la faire reculer par rapport au 
corps. 

20 L'ancillaire de mise en place suivant Tinvention presente un dispositif de debrayage 
qui comprend un levier qui est susceptible d'etre bloque par un taquet charge 
elastiquement sur la poignee fixe du corps, une plaque reliee k un ressort dont la 
tension est reglable afin que ladite plaque puisse s'arc-bouter sur la tige de traction 
sous un effort dudit levier pour passer d'une position verticale debrayde a une 

25 position inclinee embrayde. 

L'ancillaire de mise en place suivant Tinvention presente des moyens de controle qui 
sont constitues d'un nez solidaire du corps dans lequel est pr6vu autour de la tige un 
ressort de compression, une plaque solidaire d'un tube libre en translation et dans 
30 lequel coulisse ladite tige. 

L'ancillaire d'extraction suivant la presente invention a pour objet de pouvoir deplier 
les moyens de fixation des ancres de suture k Tinterieur de Tos spongieux, afin de 
pouvoir les extraire sans avoir k percer un trou degradant la surface de Tos cortical. 



L'ancillaire d'extraction suivant la pr6sente invention comprend un corps sur lequel 
s'articule une poignee mobile, des moyens de compression ddpla9ant une tige de 
compression pour la deformation de Timplant et un dispositif de debrayage 
pemnettant de laisser ou non la tige de compression libre en rotation et en translation 
40 par rapport au corps, pour regler la course de deplacement de ladite tige. 

L'ancillaire ^extraction conforme k Tinvention comprend des moyens d'ancrage 
solidaire du corps et libre en rotation autour de la tige de compression pour venir se 
fixer k Tint6rieur de Timplant k retirer. 



L'ancillaire d'extraction suivant Tinvention comporte un corps muni d'une premiere 
chambre dans laquelle sont loges les moyens de compression, et d'une seconde 
chambre recevant le dispositif de debrayage. 



35 



45 



50 
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La description qui va suivre en regard des dessins annex6s, donnes a titre 
d'exemples non limitatifs, permettra de mieux comprendre I'invention, les 
caracteristiques qu'elle presente et les avantages qu'elle est susceptible de procurer: 

5 Figure 1 est une coupe illustrant I'ancillaire suivant la presente invention. 

Figure 2 est une coupe montrant I'ancillaire en position actionnee pour la 
deformation de I'implant. 

10 Figure 3 est une vue de dessus montrant I'ancillaire suivant la presente invention. 

Figure 4a et 4b sont des vues rep resent ant en detail les embouts se fixant sur 
I'ancillaire afin de conformer les implants. 

15 Figures 5a a 5c sont des vues illustrant la deformation d'un implant au moyen de 
I'ancillaire suivant la presente invention pour d'une part sa fixation dans Cos et 
d'autre le sertissage de fil de suture. 

Figures 6a a 6c sont des vues montrant une variante de I'ancillaire pour la 
20 conformation de la tete d'un implant en vue de la fixation de tissus mous contre Cos 
d'un patient. 

Figure 7 est une coupe illustrant I'ancillaire suivant la presente invention. 

25 Figure 8 est une vue de dessus montrant I'ancillaire suivant la presente invention. 

Figure 9 est une coupe montrant I'ancillaire en position comprimee pour la 
deformation de Pimplant en vue de son retrait de Cos. 

30 Figure 10a a 10c sont des vues representant en detail les etapes pour le retrait de 
Timplant par I'intermedtaire de I'ancillaire suivant la presente invention. 

On a montr6 en figures 1 k 3 un ancillaire 1 permettant plus particulferement, mais 
de maniere non limitative, la mise en place d'implants tel que des ancres de suture 2 
35 et 3, comme decrites et protegees dans une demande de brevet appartenant au 
demandeur. 

L'ancillaire 1 permet ('introduction, la fixation des ancres de suture 2 et 3 k 
expansion reversible dans Tos d'un patient 

40 

L'ancillaire 1 permet dgalement, lors de la fixation des ancres de sutures 2 et 3 dans 
Cos, la deformation des moyens d'expansion, des moyens de sertissage des fils de 
suture ou la deformation des moyens de fixation de I'ancre 3 lors d'opdrations de 
reinsertion ligamentaire ou tendineuse realisees sous arthroscopies ou k ciel ouvert. 

45 

L'ancillaire 1 comporte un corps 4 se pr6sentant sous la forme d'un pistolet sur 
lequel vient s'articuler une poign6e 5 susceptible de se ddplacer sous un effort 
manuel. La poignee 5 est disposde en face d'une autre poignee fixe 10 conformee 
dans le corps 4 de l'ancillaire 1 . 

50 
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Le corps 4 presents une premiere chambre 6 dans laquelle debouche la poignee 5 
par Tintermediaire d'un renvoi coudd 7. La course de la poignee 5 est limitee par les 
dimensions que presents la boutonniere 70 menagee dans le renvoi coude 7. Cette 
chambre 6 est traversee horizontalement par une tige de traction 8 qui debouche 
5 egalement de part et d'autre du corps 4. La chambre 6 presente une forme oblongue 
munie d'une ouverture 16 sur le dessous du corps. 

La chambre 6 regoit de moyens de traction 1 2 qui sont constttues de deux plaques 
opposees 13, 14 entre lesquelles est comprime un ressort 15. Les moyens de 
10 traction 12, et plus particulierement, les plaques 13 et 14 sont traversdes par la tige 
de traction 8, tandis que le ressort 15 est enroule coaxialement autour de ladite tige 
pour venir en contact avec chacune des plaques. 

Les plaques 13 et 14 sont disposees perpendiculairement a Paxe longitudinal de la 
15 tige de traction 8 de maniere que la plaque 14 soit en contact avec le renvoi coude 7 
de la poignee mobile 5. 

On note egalement que les plaques 13 et 14 debouchent a Pexterieur du corps 4 de 
Pancillaire 1 par Tintermediaire de I'ouverture 16 de la chambre 6. 

20 

La poignee mobile 5, sous un effort manuel, permet par I'intermediaire du renvoi 
coude 7, que la plaque 14 s'arc-boute sur la tige de traction 8 sous Peffort de 
compression du ressort 15, tandis que I'autre plaque 13 reste toujours 
perpendiculaire a ladite tige et contre la paroi verticale 17 du corps 4 separant les 
25 deux chambres 6 et 9. 

Le corps 4 comporte une seconde chambre 9 disposee dans le prolongement de la 
premiere et du cote de la poignee fixe 10. La chambre 9 est traversee par la tige de 
traction 8 de maniere que Textremite de cette demiere coopere avec une tete 
30 amovible 1 1 . 

La chambre 9 presente une ouverture inferieure 18 qui est toumee du cote de la 
poignee fixe 10 pour le passage d'un levier articule 19. 

35 Le levier 19 coop&re avec un taquet de blocage 20 pouss6 par un ressort de torsion 
21 qui est loge dans la poignee fixe 10. 

Le levier 19 est en contact avec une plaque 22 qui est disposee autour de la tige de 
traction 8 et dans la seconde chambre 9. L'extr6mite de la plaque 22, situ6e a 
40 Poppos6 de celle coop6rant avec le levier 19, est logee dans une fente 23 menagee 
dans le corps 4 et en face de I'ouverture 1 8. 

L'introduction de la plaque 22 dans la fente 23 permet de constituer un point de 
pivotement de ladite plaque lorsqu'elle est soumise a un effort de basculement 
45 provenant du levier 19. 

La chambre 9 est soltdaire d'un embout 24 qui vient se visser dans la paroi verticale 
25 opposes k celle 17 du corps 4. L'embout 24 est traverse par la tige de traction 8 
pour la mise en place d'un ressort 26 qui est enroul6 autour de ladite tige et 
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comprime entre (edit embout et la plaque 22. L'embout 24 permet le r6glage de la 
tension du ressort 26. 

Le dispositrf decrit ci-dessus et monte dans la charnbre 9 de I'ancillaire constitue un 
5 systeme de debrayage permettant de laisser ou non la tige de traction 8 libre en 
rotation et en translation par rapport au corps 4. 

En effet, la position debrayee de rancillaire 1 (traits pointings sur la figure 1) est 
obtenue en appuyant sur le levier 19 jusqu'a ce qu'il vienne se bloquer sur le taquet 
10 20 pousse par le ressort de torsion 21. Le basculement du levier 19 permet le 
emplacement de la plaque 22 suivant une position verticale de maniere a bloquer 
ladite plaque dans sa fente 23. 

Dans cette position debrayee, la tige de traction 8 reste solidaire de la plaque 14, ce 
15 qui permet lorsqu'on comprime la poignee mobile 5 de deplacer ladite tige vers 
rarriere du corps 4. Lorsqu'on relache la poignee 5 le ressort 15, comprime entre les 
plaques 13 et 14, permet de ramener la tige de traction 8 vers I'avant dans sa 
position d'origine. 

20 La position debrayee de rancillaire 1 permet au chirurgien I'introduction de Pancre de 
suture 2, 3 dans I'os, soit par vissage, soit par un effort de frappe qui est soumis a la 
tete amovible 1 1 solidaire de I'extremite de la tige de traction 8. Lorsque I'ancre de 
suture 2, 3 est introduite par vissage dans I'os, la tete 1 1 est prealablement retiree 
pour permettre au chirurgien d'agir directement sur la tige de traction 8 pour 

25 I'entrainer en rotation. L'entrainement en rotation de la tige de traction 8 peut etre 
realise manuellement par une poignde ou une perceuse, non representee, qui vient 
se fixer sur ladite tige. 

La position embrayee du dispositif de I'ancillaire 1 (traits forts sur la figure 1) est 
30 obtenue en appuyant sur le taquet 20 pour Iib6rer le levier 1 9 af in que la plaque 22 
vienne s'arc-bouter sur la tige de traction 8 sous I'effort du ressort 15. 

Dans cette position embrayee la tige de traction 8 n'est plus libre en rotation et en 
translation par rapport au corps 4 de rancillaire 1 ♦ 

35 

Ainsi la tige de traction 8 reste solidaire de la plaque 14, ce qui permet, lorsqu'on 
comprime la poignde mobile 5, de deplacer ladite tige vers rarriere du corps 4. 
Lorsqu'on relache la poignde 5 la tige de traction 8 reste bloqude dans cette position. 

40 La position embrayee de rancillaire 1 permet au chirurgien, lorsque I'ancre de suture 
2, 3 est prealablement introduite dans I'os, de deformer les moyens de fixation de 
ladite ancre pour la fixer dans I'os, et de la conformer pour fixer les tissus mous k 
reinsurer contre I'os* 

45 Le corps 4 est solidaire dans le prolongement de la charnbre 6 et k l'oppos6 de la 
seconde charnbre 9, d'un nez 27 qui est traverse par la tige de traction 8. A Pinterieur 
du nez 27 est prevu autour de la tige 8 un ressort de compression 28 qui est en 
contact d'un cote avec la paroi verticale dudit nez et de I'autre cdt6 avec une plaque 
verticale 29. 

50 
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La plaque 29 est solidaire d'un tube 30 libra en translation et dans lequel coulisse la 
tige de traction 8 lorsqu'elle est soumise k un effort de traction. A I'oppose de la 
plaque 29 le tube 30 est solidaire d'un guide 31 comportant une partie interne filetee 
p revue pour recevoir, soit un embout 32, soit un embout 33 permettant 
5 respectivement la mise en place de I'ancre de suture 2 et 3. 

La plaque 29 coopere avec une fente 36 menagee dans la partie superieure du nez 
27, proximite de laquelle sont graves des reperes 37 permettant de controler Peffort 
appliquer a I'ancre de suture 2, 3 pour sa deformation. 



Le nez 27 est solidaire d'un manchon fixe 38 dispose coaxialement au tube 30 sur 
lequel vient se visser un outil 39 pour la deformation de I'ancre de suture 3 en vue de 
la fixation des tissus mous contre I'os. 

15 L'outil 39 est constitue d'un tube 40, coaxial a celui 30, dont Pextremite libre, dispose 
autour de I'embout 33 correspondant a la mise en place de I'ancre de suture 3, 
presente un profil courbe 41 pour permettre de plier les moyens de fixation de ladite 
ancre de suture. 

20 La tige de traction 8 presente au niveau du guide 31 une extremite 34 qui est d'un 
diametre inferieur a celui pr§vu pour ladite tige et qui traverse soit I'embout 32, soit 
I'embout 33 suivant I'ancre de suture 2, 3 a fixer. 

La portion de I'extremitd 34 de la tige de traction 8 se trouvant k Pexterieur de 
25 I'embout 32, 33 comporte une partie filetee 35 qui vient se visser k Pinterieur de 
I'ancre de suture 2, 3. 

En figure 4a on a montre I'embout 32 permettant la mise en place de I'ancre de 
suture 2 comprend un corps cylindrique 42 dont une partie vient se visser dans la 
30 partie interne du guide 31, tandis que I'autre partie vient en appui contre I'ancre de 
suture. La partie venant en appui contre I'ancre de suture est solidaire a proximite de 
la tige de traction 8 d'un guide-fil 43. 

A Pinterieur du corps 42 est prevu un ressort 44 qui vient en appui contre le guide-fil 
35 43 et la partie interne du guide 31 solidaire du tube 30. 

En figure 4b on a represents I'embout 33 permettant la mise en place de I'ancre de 
suture 3 comprend un corps cylindrique 45 dont une partie vient se visser dans la 
partie interne du guide 31 , tandis que ('autre partie presente une face conique 46 qui 
40 vient en appui contre I'ancre de suture 3. 

En figures 5a k 5c on a illustrS la mise en place de I'ancre de suture 2 au moyen de 
I'ancillaire 1 dans I'os 47 d'un patient qui est constitu6 d'os spongieux 48 et d'os 
cortical 49. 



L'ancre de suture 2 comporte un corps cylindrique creux 50 de forme allongee 
susceptible de se deformer plastiquement et pouvant etre mis en place sur le site 
operatoire sous arthroscopie. 



10 



45 
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Le corps 50 comprend une tete 51 permettant la fixation cles tissus mous 52 contre 
I'os 47 d'un patient par I'intermediaire d'un ou plusieurs fits de suture 53 sertis sur 
ladite tete. 

5 La tete 51 est constitute d'une face cylindrique d'appui 54 qui se prolonge par deux 
languettes 55, 56 opposees et paralldles a I'axe longitudinal XX* du corps 50, avant 
leur deformation. Les languettes 55 et 56 delimitent un espace oblong 57 qui p emmet 
le passage, par le chirurgien sur le site operatoire, d'au moins un fil de suture 53. 

10 Les languettes 55 et 56 sont raccordees a I'oppose de la face 54 k une partie 
cylindrique 58 qui se prolonge par au moins deux branches de fixation 59, 60 qui 
sont, avant deformation, paralleles a I'axe longitudinal XX' du corps 50. 

Les branches 59 et 60 se prolongent parallelement a I'axe XX' par une pointe a profit 
15 conique 61 facilitant la mise en place de I'ancre de suture dans Cos 47. 

La partie cylindrique 58 comporte un alesage interne filete 62, porte par I'axe XX', qui 
debouche d'une part entre les languettes 55, 56 et d'autre part entre les branches de 
fixation 59, 60. 

20 

Egalement la pointe a profil conique 61 presente dans sa partie interne un trou 
borgne filete 63 qui debouche entre les branches de fixation 59, 60 et qui est porte 
par le meme axe longitudinal XX' que celui de I'alesage 62. En Outre le diametre de 
I'alesage filete 62 est prevu plus grand que celui du trou filete 63. 

25 

Les branches 59 et 60 sont raccordees k la partie cylindrique 58 et a la pointe 61 par 
des amorces de pliage 64 dirigees en direction du centre du corps 50 et qui 
permettront de deformer lesdites branches sous un effort de traction applique par la 
tige 8 de I'ancillaire 1 . 

30 

Les branches 59 et 60 presentent en leur milieu une amorce de pliage 65 disposee 
I'une en face de I'autre et en sens inverse pour constituer deux segments identiques 
et de meme longueur. 

35 Entre chaque branche 59 et 60 est prevue une but£e 66 solidaire de la partie 
cylindrique 58 et qui est dirigde en direction de la pointe k profil conique 61. Chaque 
butee 66 s'etend parallelement k I'axe longitudinal XX' du corps 50 et presente une 
longueur qui depend de ia deformation que Ton desire obtenir des branches 59 et 
60. 

40 

En effet, la deformation des branches 59 et 60 est limitde par les butdes 66 qui 
viennent en appuie contre une face 67 de la pointe k profil conique 61 . La face 67 
est disposee dans un plan perpendiculaire k celui portant I'axe XX' du corps 50. 

45 La face d'appui 54, reunissant les languettes 55, 56 k l'oppos6 de la partie 
cylindrique 58, est perc6e d'un alesage 68, coaxial k celui fitet6 62, mais de plus 
grand diametre. L'alesage 68 debouche entre les languettes 55, 56 et k I'interieur de 
I'espace oblong 57. 
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La figure 5a montre, apres introduction de I'ancre de suture 2 dans I'os 47 t la tige de 
traction 8 visser dans le trou borgne 63 de la pointe a profil conique 61. Le guide 31 
solidaire du tube 30 re 90 it par vissage I'embout 32 de maniere que le guide fil 43 
penetre par I'intermediaire de I'alesage 68 a I'interieur de I'espace oblong 57 delimite 
5 par les languettes 55, 56 de I'ancre 2. 

On note que dans cette position, la face 54 de I'ancre de suture 2 est appuyee 
contre I'embout 32 de I'ancillaire 1. Egalement le chirurgien positionne dans I'espace 
oblong 57 des fils de suture 53. 



L'ancillaire 1 est place par le chirurgien au moyen du levier 19 dans sa position 
embrayee de maniere que la tige de traction 8 ne soit pas libre en translation et en 
rotation par rapport au corps 4. 

15 La figure 5b represente la deformation de I'ancre de suture 2 et plus particulierement 
des branches 59 et 60 a I'interieur de Cos spongieux 48 lorsqu'un effort de traction T 
est soumis a la tige 8. L'effort de traction T est engendre par des compressions 
successives de la poignee mobile 5 par le chirurgien afin de deplacer 
horizontalement suivant I'axe XX' la tige de traction 8 au moyen de la plaque 14 par 

20 rapport au corps 4. 

Lors du deplacement de la tige 8 a I'interieur du corps 4, on remarque que I'embout 
32 reste fixe en appui contre la face 54 de I'ancre de suture 2. 

25 La deformation des branches 59 et 60 est limitee jusqu'a ce que la pointe k profil 
conique 61 vienne, par I'intermediaire de sa face 67, en appui contre les butees 66. 
Des que la face 67 est en appui contre les butees 66, le chirurgien relache la 
poignee 5. L'effort T applique k I'ancre de suture 2 est controle par le deplacement 
de la plaque 29 par rapport aux reperes 37 graves sur le nez 27. 



Les branches 59 et 60 se determent, sous un effort de compression du fait de la 
traction T soumise a la tige 8 de I'ancillaire 1 , suivant le profil des amorces 64 et 65 
de manfere que les segments desdites branches soit diriges a I'ext6rieur du corps 50 
et dans une direction sensiblement perpendiculaire k I'axe XX 9 . 



On note que la fixation de I'ancre de suture 2 dans I'os spongieux 48 est r6alisee par 
la deformation des branches 59 et 60 jusqu'a ce que Tun des segments vienne en 
contact avec la face interne de I'os cortical 49. 

40 La figure 5c illustre le sertissage des fils de suture 53 sur la tete 51 de I'ancre 2 par 
I'intermediaire de la deformation des languettes 55, 56. 

La pointe k profil conique 61 dtant en contact avec les butdes 66, le chirurgien peut 
k nouveau comprimer la poignee 5 pour appliquer un effort de traction T1 plus 
45 important que celui T sur la tige de traction 8, sans risquer de rompre les branches 
59 et 60, afin de d§former les languettes 55 et 56. 

La deformation des languettes 55 et 56 permet de rdduire I'espace oblong 57 de 
maniere a bloquer dans une position tendue les fils de suture 53 sur la tete 51 de 
50 I'ancre de suture 2. 



10 



30 



35 
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Lors de la deformation des languettes 55, 56, le guide-fil 43 permet d'eloigner les fils 
de suture 53 de la tige de traction 8 pour eviter de les endomrnager. Le guide-fil 43 
est maintenu en contact a I'interieur de I'ancre de suture 2 par le ressort 44 qui 
independant du fonctionnement de I'ancillaire 1 . 

5 

Les fils de suture 53 permettent au chirurgien de ligaturer les tissus mous 52 sur 
I'ancre de suture 2. 

Apres le sertissage des fils de suture 53, le chirurgien debraye I'ancillaire 1 pour 
10 devisser la tige de traction 8 et la retirer de I'ancre de suture 2. 

En figures 6a a 6c on a illustre la mise en place de I'ancre de suture 3 au moyen de 
I'ancillaire 1 dans I'os 47 d'un patient qui est constitue d'os spongieux 48 et d'os 
cortical 49. 

15 

L'ancre de suture 3 est semblable a celle 2, mais la tete 51 ne comporte pas les 
languettes 55 et 56 pour le sertissage des fils de suture 53. 

La tete 51 est constitute de la partie cylindrique 58 plus longue que celle decrite 
20 precedemment et dans laquelle est percee I'alesage interne et filete 62. Ce dernier 
debouche d'une part entre les branches 59 et 60, et d'autre part a I'exterieur du 
corps 50 par I'intermediaire d'un alesage coaxial 25 de plus grand diametre. 

La tete 51 comporte a I'extremite de la partie cylindrique 58, et a I'oppose des 
25 branches 59 et 60, un disque 69 qui peut etre conform^ pour permettre la retenue 
des tissus mous 52 contre I'os 47. 

Les etapes pour ('introduction et la fixation de I'ancre de suture 3 dans Cos 47 sont 
identiques a cedes decrites precedemment pour I'ancre de suture 2 en figures 5a et 
30 5b. On remarque que pour la mise en place de I'ancre de suture 3 dans Cos 47, 
I'ancillaire 1 comporte un embout 33 qui est visse dans le guide 31 et un outil de 
mise en forme 39 qui est egalement visse sur le nez 27. 

Lorsque I'ancre de suture 3 est fixee dans I'os 47 et plus particuli&rement dans Cos 
35 spongieux 48, c'est dire, que les branches 59 et 60 ont ete deformees au moyen de 
la tige de traction 8 de I'ancillaire 1, le chirurgien debraye ladite tige 8 en appuyant 
sur le levier 190 pour amener la plaque 22 dans une position verticale (traits 
pointings figure 1). 

40 Cette position ddbrayee permet au chirurgien de reculer I'ancillaire 1 et I'embout 33 
tout en laissant la tige de traction 8 vissee dans I'ancre de suture 3 (figure 6c). 

Le chirurgien embraye a nouveau I'ancillaire 1 au moyen du levier 190 pour bloquer 
en translation et en rotation la tige de traction 8 par rapport au corps 4. 

45 

Le chirurgien amene I'outil de mise en forme 39 contre le disque 69 de la tete 51 en 
le d6vissant legerement du nez 27 (figure 6c). 
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Enfin, le chirurgien comprime par efforts successifs, la poignee 5 pour soumettre a 
I'outil de mise en forme 39 une force suffisante pour la deformation du disque 69 afin 
de bloquer les tissus mous 52 contre I'os cortical 49. 

5 La conformation ou le pliage du disque 69 est realise en plusieurs fois par rotations 
successives de I'outil 39 autour de son axe pour presenter le profil courfoe 41 dans 
une autre position. Le chirurgien precede de la meme maniere que ci-dessus pour 
conformer a nouveau le disque 69. 

10 Apres deformation du disque 69 le chirurgien debraye Pancillaire 1 pour devisser la 
tige de traction 8 et la retirer de I'ancre de suture 3. 

On a montre en figures 7 a 9 un ancillaire 1 permettant plus particulferement, mais 
de maniere non limitative, le retrait d'implants tel que des ancres de suture 2 comme 
15 decrite, et protegee, dans une demande de brevet appartenant au demandeur. 

L'ancillaire 1 permet le retrait de I'ancre de suture 2,3 a expansion reversible dans 
I'os d'un patient par une deformation des moyens de fixation de ladite ancre pour les 
ramener dans une position sensiblement identique a celle d'origine. 



Le corps 4 se prdsente sous la forme d'un pistolet sur lequei vient s'articuler la 
poignee 5 susceptible de se deplacer sous un effort manuel. La poignee 5 est 
disposee en face d'une autre poignee fixe 10 conformee dans le corps 4 de 
Pancillaire 1 . 



Le corps 4 presente une premidre chambre 6 dans laquelle debouche la poignee 5 
solidaire d'une extremite en forme de renvoi coude 7. Cette chambre 6 est traversee 
horizontalement par une tige 8 qui debouche egalement de part et d'autre du corps 
4. La chambre 6 presente une forme oblongue munie d'une ouverture 16 sur le 
30 dessous du corps 4. 

La chambre 6 re?oit de, moyens de compression 100 de la tige 8 qui sont constitues 
de deux plaques opposdes 110, 120 entre lesquelies est comprint un ressort 130. 
Les moyens de compression 100 et plus particulierement les plaques 110 et 120, 
35 sont traversdes par la tige 8, tandis que le ressort 130 est en route coaxialement 
autour de ladite tige pour venir en contact avec chacune des plaques. 

Les plaques 110 et 120 sont dispos6es sur la tige 8 de manidre que la plaque 110 
soit en contact avec Pextr6mit6 coud6e 7 de la poignee mobile 5 suivant une 
40 direction inclinee par rapport k Yaxe longitudinal de ladite tige. 

On note Egalement que les plaques 110 et 120 debouchent a I'extdrieur du corps 4 
de I'ancillaire 1 par rintermediaire de Pouverture 16 de la chambre 6. 

45 La poignee mobile 5, sous un effort manuel, permet a la plaque 1 10 de s'arc-bouter 
sur la tige 8 en comprimant le ressort 130, tandis que r autre plaque 120 reste 
toujours perpendiculaire k ladite tige et contre la paroi verticale 140 du corps 4 
delimitant la chambre 6. 



20 



25 
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Le corps 4 comporte une seconde chambre 9 disposee dans le prolongement de la 
premiere 6 et du cote oppose a la paroi verticals 140. La chambre 9 est separee de 
la chambre 6 par une paroi verticale 160 se trouvant dans le prolongement de la 
poignee fixe 10 du corps 4. La chambre 9 est traverses longitudinalement par la tige 
5 8 de maniere que Pextremite de cette demiere se trouvant a I'exterieur du corps 4 et 
derriere la poignee fixe 10 coopere avec une tete moletee 170. 

La tete moletee presente des echancrures 270 de dimensions differentes qui 
cooperent avec une butee 280 situee dans la partie superieure et exterieure de la 
10 chambre 9, pour permettre a la tige 8 d'effectuer une course plus ou moins 
importante en fonction du modele de I'implant ou ancre de suture 2, 3 a retirer. 

La chambre 9 presente une ouverture inferieure 180 qui est toumee du cote de la 
poignee fixe 10 pour le passage d'une plaque 190. 

15 

La plaque 190 coopere au niveau de Tune de ses extremites avec un taquet de 
blocage 200 pousse par un ressort de torsion 210 qui est loge dans la poignee fixe 
10. 

20 La plaque 190 est disposee autour de la tige 8 et dans la seconde chambre 9 de 
maniere que I'autre extremite situee a I'oppose de celle cooperant avec le taquet 
200, soit logee dans une fente 220 menagee dans le corps 4. 

La plaque 190 est reliee par I'intermediaire d'un ressort 230 enroule autour de la tige 
25 8 a une autre plaque 240 qui est appui contre la paroi verticale 160. La plaque 240 
d£bouche dans une autre fente superieure 250 menagee dans le corps 4 de 
Pancillaire 1 . 

Les fentes 220 et 250 sont separees par une cloison 260 sur laquelle vient prendre 
30 appui la plaque 190 suivant une direction inclinee par rapport a I'axe longitudinal de 
la tige 8. 

Le dispositif decrit ci-dessus et montd dans la chambre 9 de rancillaire 1 , constitue 
un systeme de debrayage permettant de laisser ou non la tige 8 libre en rotation et 
35 en translation par rapport au corps 4. 

En effet la position d£brayee de rancillaire 1 (traits forts figure 9) est obtenue en 
appuyant sur la plaque 1 90 jusqu'& ce qu'elle vienne se bloquer sur le taquet 200 
poussd par le ressort de torsion 210. 

40 

On remarque que dans cette position la plaque 1 90 presents une position 
sensiblement verticale sous I'effet de la poussee du ressort 230, de Pappui contre la 
cloison 260 et du niveau de blocage de la plaque 190 sur le taquet 200. 

45 Dans cette position debray6e, la tige 8 est libre en rotation et en translation par 
rapport au corps 4 de man&re k pouvoir la manipuler independamment de 
rancillaire 1 . 
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La position embrayee du dispositif de I'ancillaire 1 (traits forts sur la figure 7) est 
obtenue en appuyant sur le taquet 200 pour liberer la plaque 190 afin qu'elle vienne 
s'arc-bouter sur la tige 8 sous I'effort du ressort 230. 

5 Dans cette position embrayee la tige 8 n'est plus libre en rotation et en translation 
par rapport au corps 4 de I'ancillaire 1 . 

Ainsi la tige 8 reste solidaire de la plaque 110, ce qui permet lorsqu'on comprime la 
poignee mobile 10, de deplacer ladite tige vers I'arriere du corps 4. Lorsqu'on 
10 relache la poignee 10 la tige 8 reste bloquee dans cette position. 

La position embrayee permet au chirurgien le retrait de Pancre de suture 2 V 3 en 
appliquant un effort suffisant pour deformer les moyens de fixation de ladite ancre 
pour qu'ils reviennent dans une position sensiblement equivalente k celle d'origine. 

15 

Le corps 4 est solidaire dans le prolongement de la chambre 6 et a Poppose de la 
seconde chambre 9 d'un element molete 290 solidaire d'une gaine 300 dans laquelle 
coulisse la tige 8. La gaine 300 est solidaire a son extremite libre d'un embout filete 
310 qui est traverse longitudinalement par une partie amincie 320 formant poussoir 
20 de la tige 8. 

L'element molete 290 est protege partiellement par une cage 330 qui est solidaire du 
corps 4 dans le prolongement de la chambre 6. 

25 On note egalement qu'une masselotte mobile 340 vient s'adapter sur le profil 
exterieur de la gaine 300 pour permettre au chirurgien d'extraire I'ancre de suture 2 
en appliquant quelques a-coups contre la cage 330. 

En figures 10a a 10c on a illustre les differentes etapes pour extraire I'ancre de 
30 suture 2 de I'os 47 qui a ete decrite precedemment. Ce dernier permet Pextraction de 
I'ensemble des ancres de suture ayant des moyens de fixation reversibles comme 
celles decrites dans une demande de brevet appartenant au demandeur 

La figure 10a montre Introduction de I'ancillaire 1 sur le site operatoire sous 
35 arthroscopie. Prealablement a la mise en place de Pancillaire 1 , le chirurgien verifie 
le modele de I'ancre de suture 2 k retirer, pour pouvoir indexer, par rotation de la tige 
8 Pechancrure 270 correspondante de la tete moletee 170 afin qu'elle se trouve en 
face de la but6e 280 solidaire du corps 4. 

40 Le reglage de Pechancrure 270 permet de limiter la course de la tige 8 pour eviter 
toute rupture de I'ancre de suture k extraire k Pint6rieur de I'os. 

Ensuite, le chirurgien vient visser I'embout 310 de I'ancillaire 1, en position debrayee, 
par Pintermediaire de l'element molete 290 a Pint6rieur de I'ancre de suture 2 et plus 
45 particulierement dans Passage filets 62. Le chirurgien amene le poussoir 320 de la 
tige 8 dans le fond du trou borgne 63 m6nag6 dans la pointe k profil conique 61 . 

A la figure 10b le chirurgien embraye I'ancillaire 1 au moyen de la plaque 190 pour 
pouvoir agir sur la tige 8 en comprimant la poignee mobile 5. La tige 8, k I'aide de 
50 son poussoir 320, applique un effort de pousser P sur la pointe k profil conique 61 
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pour dgplier les branches 59, 60 et les amener dans une position sensiblement 
parallels a I'axe XX* du corps 50 de I'ancre de suture 2. 

Des que I'ancre de suture 2 a retrouve une position sensiblement allongee, le 
5 chirurgien peut a I'aide de la masselotte 340 taper sur la cage 330 de I'ancillaire 1 
pour extraire ladite ancre de Cos 47 (figure 10c). 

L'ancillaire 1 permet Pextraction des ancres de suture 2 ou analogues sans a avoir a 
percer un trou dont le diametre serait sensiblement voisin de celui affecter par les 
10 branches deformees 59, 60. 

On note que l'ancillaire 1 pour le retrait permet aussi bien le retrait de I'ancre de 
suture 2 que celle 3 montree et decrite precedemment pour l'ancillaire de mise en 
place. 

15 
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REVENDICATIONS 



5 1. Ancillaire pour la mise en place ou le retrait d*un implant deformable 
elastiquement, caracterise en ce qu'il comprend un corps (4) sur lequel s'articule 
une poignee mobile (5), des moyens de mouvements (7, 14, 15 ; 110, 120, 130) 
depla?ant une tige (8) pour la deformation de I'implant (2, 3) et un dispositif de 
debrayage (19, 20, 21, 22, 26 ; 190, 200, 210, 230) permettant de laisser ou non 
10 la tige (8) libre en rotation et en translation par rapport au corps (4). 

2. Ancillaire pour la mise en place d'un implant deformable elastiquement pour sa 
fixation dans I'os d'un patient suivant la revendication 1 , caracterise en ce qu'il 
comporte un corps (4) sur lequel s'articule une poignee mobile (5), des moyens de 
15 traction (7, 14, 15) depla9ant une tige de traction (8) pour la deformation de 
I'implant (2, 3), et un dispositif de debrayage (19, 20, 21, 22, 26) permettant de 
laisser ou non la tige de traction (8) libre en rotation et en translation par rapport 
au corps (4). 

20 3. Ancillaire d'extraction pour le retrait des implants de I'os suivant la revendication 1 , 
caracterise en ce qu'il comprend un corps (4) sur lequel s'articule une poignee 
mobile (5), des moyens de compression (110, 120, 130) depla$ant une tige (8) 
pour la deformation de I'implant (2) et un dispositif de debrayage (190, 200, 210, 
230) permettant de laisser ou non la tige (8) libre en rotation et en translation par 

25 rapport au corps (4) pour regler la course de deplacement de ladite tige. 

4. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 2, caracterise en ce que 
le corps (4) comporte des moyens de controle (27, 28, 29) de I'effort de traction 
applique a la tige (8) pour la deformation de I'implant (2, 3). 

30 

5. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 2, caracterise en ce que 
le corps (4) comporte une premiere chambre (6) dans laquelle sont loges les 
moyens de traction (7, 14, 15), et une seconde chambre (9) recevant le dispositif 
de debrayage (19, 20, 21, 22, 26), 

35 

6. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 2, caracterise en ce que 
les moyens de traction sont constitues de deux plaques (13. 14 ) entre lesquelles 
est comprime un ressort (15) dont Tune au moins (14) coopfcre avec un renvoi 
coude (7) actionn6 par la poignee mobile (5) pour arc-bouter ladite plaque (14) sur 

40 la tige de traction (8) afin de la faire reculer par rapport au corps (4). 

7. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 2, caracteris6 en ce que 
le dispositif de debrayage comprend un levier (19) qui est susceptible d'etre 
bloque par un taquet (20) charge elastiquement sur la poignee fixe (10) du corps 

45 (4), une plaque (22) reliee a un ressort (26) dont la tension est reglable afin que 
ladite plaque puisse s'arc-bouter sur la tige de traction (8) sous un effort dudit 
levier pour passer d'une position verticale debray6e k une position inclinee 
embray6e. 
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8. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 4, caracterise en ce que 
les moyens de contrdle sont constitues d'un nez (27) solidaire du corps (4) dans 
lequel est prevu autour de la tige (8) un ressort de compression (28), une plaque 
(29) solidaire d'un tube (30) libre en translation et dans lequel coulisse ladite tige. 

5 

9. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 8, caracterise en ce que 
la plaque (29) debouche dans une fente (36) menagee dans la partie superieure 
du nez (27) et a proximite de laquelle sont graves des reperes (37) permettant de 
contrdler I'effort applique a I'implant (2, 3). 

10 

10. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 8, caracterise en ce que 
le tube (30) presente a son extremite libre un guide (31) comportant une partie 
interne filete prevue pour recevoir un embout (32 f 33) permettant la conformation 
de I'implant (2, 3). 

15 

1 1 .Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 2 t caracterise en ce que 
la tige de traction (8) traverse de part en part le corps (4) de maniere que son 
extremite se trouvant du cote du dispositif de debrayage coopere avec une tete 
amovible (11) permettant ['introduction de I'implant (2, 3) dans Pos (47), tandis que 
20 I'autre extremite (34) presente un diametre inferieur a celui de ladite tige et une 
partie filetee (35) qui vient se visser a I'interieur de I'implant (2, 3). 

12. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 10, caracterise en ce 
que I'embout (32) permettant la mise en place de I'implant (2) comprend un corps 

25 cylindrique (42) dont une partie vient se visser dans le guide (31), tandis que 
I'autre partie vient s'appuyer contre I'implant (2). 

13. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 12, caracterise en ce 
que I'embout (32) comporte dans la partie interne du corps (42) un ressort (44) 

30 qui agit en compression sur un guide-fil (43). 

14. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 10, caracterise en ce 
que I'embout (32) permettant la mise en place de I'implant (3) comprend un corps 
cylindrique (45) dont une partie coopere avec le guide (31) et I'autre partie 

35 presente une face conique (46) qui vient en appui contre ledit implant. 

1 5. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 10, caracterise en ce 
que I'embout (32, 33) est traverse par la tige de traction (8) pour que son 
extremite (34) vienne se visser dans I'implant (2, 3). 

40 

1 6. Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 8, caracterise en ce que 
le nez (27) refoit par vissage un outil de mise en forme (39) coaxial au tube (30) 
pour conformer I'implant (3). 

45 17.Ancillaire pour la mise en place suivant la revendication 16, caracterise en ce 
que I'outil (39) presente du cote du guide (31) un profil courbe (41). 

1 8. Ancillai re d' extract ion suivant la revendication 3, caracterise en ce que le corps 
(4) comporte des moyens d'ancrage (290, 300, 310) libres en rotation autour de la 
50 tige (8) qui viennent se fixer a I'interieur de I'implant (2) k extraire. 
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19.Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que le corps 
(4) comporte une premiere chambre (6) dans laquelle sont loges les rnoyens de 
compression, et une seconde chambre (9) recevant le dispositif de debrayage. 

5 20.Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3 f caracterise en ce que les 
rnoyens de compression sont constitues de deux plaques (110, 120) entre 
lesquelles est comprime un ressort (130), ladite plaque (110) cooperant avec la 
poignee mobile (5) pour I'arc-bouter sur la tige (8) afin de la faire avancer par 
rapport au corps (4). 

10 

21. Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que le 
dispositif de debrayage comprend une plaque (190) qui est susceptible d'etre 
bloquee par un taquet (200) charge elastiquement sur la poignee fixe (5) du corps 
(4), ladite plaque venant s'arc-bouter sur la tige (8) par I'intermediaire d'un ressort 

15 (230) solidaire d'une autre plaque verticale (240) traversee par ladite tige, la 
plaque (190) pouvant prendre une position verticale debrayee a une position 
inclinee embrayee. 

22. Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que les 
20 rnoyens d'ancrage sont constitues d'un element molete (290) solidaire d'une gaine 

(300) portant k son extremite libre un embout filete (310) qui vient se visser a 
Pinterieur de I'implant (2). 

23. Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que ('element 
25 molete (290) est fixe sur le corps (4) dans le prolongement de la chambre (6) a 

('oppose de cede (9). 

24. Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que I'element 
molete (290) est protege partiellement par une cage (330) solidaire du corps (4). 

30 

25. Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que la tige (8) 
traverse de part en part le corps (4) pour d£boucher k I'exterieur du cote de la 
chambre (9) et k l*oppos6 du cote des rnoyens d'extraction. 

35 26.Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que la tige (8) 
comporte une partie amincie (320) formant poussoir qui coulisse k Pinterieur de 
I'embout filete (310) des rnoyens d'ancrage. 

27.Ancillaire d'extraction suivant la revendication 3, caracterise en ce que la tige (8) 
40 comporte du cote de la chambre (9) une tete moletee (170) pourvue 
d'echancrures (270) de dimensions differentes, dont une au moins vient en 
contact avec une butee (280) solidaire du corps (4), aprfcs reglage en rotation de 
ladite tige pour limiter sa course en translation. 
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FIGURE 6a 
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FIGURE 6b 
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